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. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacja zadania p.n. ,,Modernizacja ciagéw
pieszych przy ul. Kilinskiego i Ordonowny wraz z poprawg bezpieczenstwa”
1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z wykonaniem zadania jak pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.3.1. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz ze wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.3.3. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.4. Utwardzenie terenu — roboty budowlane ktore wigza si¢ z utwardzeniem powierzchni
gruntu z wykorzystaniem materialow budowlanych.
1.3.5. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi.
1.3.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.3.7. Koryto pod utwardzenie, koryto pod chodnik - element uformowany w gruncie w celu
utozenia w nim materiatu budowlanego uzytego do utwardzenia.
1.3.8. Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni sktadajgca si¢ z jednej lub dwoch warstw.
1.4.9. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.
1.3.10. Podtoze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i1 wihasciwego wykonania
nawierzchni.
1.3.11. Zbiornik retencyjno — rozsaczajacy urzadzenie przeznaczone do zmagazynowania wody
opadowej a nastepnie jej rozsgczania do gruntu. Zbiornik posiada budowe modutowa.
Pojemnos$¢ zbiornika zalezy od liczby warstw.
1.3.12. Studzienka kontrolna (inspekcyjna) — jedna lub kilka studzienek stuzacych do kontroli i
czyszczenia kanatow przeptywowych zbiornika, przeznaczona do wktadania 1 wyjmowania
sprzgtu do eksploatacji systemu, np. Inspekcja CCTV.
1.3.13. Studnia chtonna — wykop jamisty lub studzienka z kregdéw, przeznaczona do zbierania
wody powierzchniowej i wchtaniania jej przez podtoze gruntowe.
1.3.14. Przykanalik — kanal przeznaczony do potgczenia wpustu deszczowego z siecia
kanalizacji deszczowe;.
1.3.15. Wpust deszczowy — urzadzenie do odbioru $ciekow opadowych, sptywajacych z
utwardzonych powierzchni terenu.
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1.3.16. Shup os$wietleniowy — konstrukcja wsporcza stuzgca do zamocowania oprawy
o$wietleniowe;j.

1.3.17. Wysiggnik — element rurowy laczacy stup oswietleniowy z oprawa.

1.3.18. Oprawa oswietleniowa — urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania
strumienia $§wietlnego wysytanego poprze zrodlo $wiatta, zawierajgce wszystkie niezbgdne
detale do przymocowania i polaczenia z instalacjg elektrycznag.

1.3.19. Kabel — przewdd wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowaé pod i nad ziemig.

1.3.20. Fundamenty dla stupow — element betonowy prefabrykowany dostosowany do
wysokosci stupa oswietleniowego.

1.3.21. Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robo6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w kSiedze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.3.22. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacjg projektowa i ST, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.23. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.3.24. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, ciggi piesze, znaki drogowe, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i1 odbioru
ostatecznego robot. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na
biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapér i1 znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwieséci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest wlagczony w ceng kontraktowa.

1.4.2. Ochrona $srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub doébr publicznych i innych, a
wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i1 drog dojazdowych,
2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwos$cig powstania pozaru.
1.4.3. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow

sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach

biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i

zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za

wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo
przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe
promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materialow na $§rodowisko. Materialy, ktore sa szkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwos$¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatbw od wlasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.5. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez

Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
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oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inspektora Nadzoru i wtadze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane
wladze oraz bgdzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowa¢ roboty w sposob powodujagcy minimalne niedogodnosci dla
mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédha uzyskania materiatow.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow 1 odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru. Zatwierdzenie pewnych materialbw 2z danego zrodta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zZrodta wuzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniajg wymagania ST w
czasie postepu robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. Jezeli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do
innych robot, niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢
nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda
one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja
jako$¢ 1 wiasciwos¢ do robdt i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania bg¢dg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
Zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatlow.
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Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu,
albo w okresie dluzszym, jezeli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i
wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w
terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkow kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i1 wiasciwosci
przewozonych materialéw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym w kontrakcie. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inspektora
Nadzoru beda usunigte z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem,
oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
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Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu I wyznaczeniu robot zostana, jesli wymagac bedzie tego Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcey od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i
elementow robot bedg oparte na wymaganiach sformulowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jako$ci robot.

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggna¢ zalozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole
robot i jakosci materialtdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac
personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i1 wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$ci sg okreslone w
ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z Kontraktem. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm, W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi
Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robot.

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacjg projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym S$lepym
kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca a wyniki obmiaru beda wpisane do
ksiegi obmiaru.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary begda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy
robot. Obmiar robodt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe
do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bedg uzupetnione




Strona | 13

Nazwa inwestycji:
w»Modernizacja ciagéw pieszych przy ul. Kilinskiego i Ordonéwny wraz z poprawa bezpieczenstwa” Studium:
ST

odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiggi obmiaru.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujagcym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czesciowemu,

e odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi ostatecznemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.
Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbidr czesciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym
robot.

8.4. Odbiodr koncowy robot.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
8.5. Odbior ostateczny.

Odbiodr ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI I OBMIAR ROBOT

Zadanie planowane jest do realizacji w formule ,,zaprojektuj i wybuduj”.
Rozliczenie robdt dokonywane bedzie w formie ryczattowej tj. dokonana zostanie zaptata
kwoty okreslonej przez Wykonawce 1 zaakceptowane] przez Zamawiajacego w
postepowaniu przetargowym dla catosci zadania. Cato$¢ naleznos$ci zostanie zaplacona
Wykonawcy po dokonaniu odbioru koncowego robot bez uwag. Obmiar robot
dokonywany bedzie dla celow inwentaryzacyjnych zadania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Realizacji zamdwienia odpowiadajg przepisy wyszczegdlnione w ST dotyczacych

poszczegdlnych robot oraz wszystkie inne obowigzujace w tym  zakresie.



I1. ROZBIORKA ELEMENTOW CIAGOW PIESZYCH I TERENOW
UTWARDZONYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drog.
1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z rozbiorka:

e rozbidrka nawierzchni istniejgcych ciggow pieszych,

e rozbiodrke kraweznikow, obrzezy.
1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”
1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST ,,Wymagania og6lne”
3.SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow ciggéw pieszych i terenow
utwardzonych , moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany
przez Inspektor Nadzoru:
- spycharki,
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody ci¢zarowe,
- zrywarki,
- mloty pneumatyczne,
- pily mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”
4.2. Transport materiatow z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow droég obejmujg usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.2, zgodnie z dokumentacjg projektowa,
ST lub wskazanych przez Inspektor Nadzoru.
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Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Inspektor Nadzoru moze polecic Wykonawcy sporzadzenie takiej
dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatlow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposob
okreslony w ST lub przez Inspektor Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane
bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢
wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w ST lub
wskazane przez Inspektor Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST stajg si¢ wilasnoScia Wykonawcy,
powinny by¢ usuni¢te z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drég znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w
nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow
drogowych nalezy wypelié¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajacego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci robdt rozbidrkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa robot zwigzanych z rozbiorka elementow chodnikow jest:
dla nawierzchni- m? (metr kwadratowy),
dla kraweznika, obrzeza, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot — nie okresla si¢ — sposob rozliczenia kontraktu ustala si¢
jako ryczatt.

W ramach kosztéw nalezy uwzgledni¢:

a) dla rozbiorki chodnikéw:

- reczne lub mechaniczne rozkucie i zerwanie nawierzchni asfaltobetonowej,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego
uzycia, z utozeniem na poboczu,

- zerwanie istniejacej podbudowy,

- zaladunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
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b) dla rozbiorki kraweznikéw, obrzezy i opornikow:

- odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikoOw wraz z wyjgciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyrownanie podioza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco
ogolnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na
zimno ogo6lnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rOwnoramienne

7. PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie 2z trzpieniem

gtadkim, okraglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



I1l. KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z realizacjg prac wymienionych w ST
»Wymagania Ogolne”.

1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z
wykonaniem utozenia kraweznikéw betonowych
2. MATERIALY

Rodzaj stosowanych materiatow:

e krawe¢zniki betonowe 15x 30cm — kraweznik wysoki
kraweznik najazdowy 15x22cm — kraweznik niski, najazdowy,
cement portlandzki 25 do podsypki,
cement portlandzki 35 do zaprawy,
woda.

2.2. Wymagania dla materiatow.
Krawgzniki, zaprawa i materiaty do podsypki cementowo- piaskowej, zaprawy
cementowo- piaskowej, powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w normach:

e krawezniki - PN-80/B-6775-03/04,

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem tawy podkraweznikowej i ustawieniem
kraweznikow wykonuje si¢ recznie. Do przygotowania podsypki i zaprawy stosuje si¢
mieszarke.

4. TRANSPORT

Do rozwiezienia materiatu mogg by¢ uzyte dowolne $rodki transportu

zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda
wykonywane roboty.

5.2. Zakres wykonywanych robot:

e wykonanie koryta jako wykopu waskoprzestrzennego o szerokos$ci 1 glebokosci

zgodnej z projektem,

e ulozenie szalowania dla tawy podkraweznikowej z oporem,

e wykonanie tawy z betonu C12/15

e wypelhienie spoin miedzy prefabrykatami zaprawa cementowo- piaskowa.
5.3. Wymagania dla wykonania.

5.3.1. Lawy betonowe.

Beton B10 na tawy podkraweznikowe powinien by¢ zgodny z PN-75/B-06250,
wymiary lawy powinny by¢ zgodne z projektem przy czym tolerancja wymiaréw moze
wynosic:

e dla wysokos$ci +£10% wysokosci projektowej,

e dla szerokosci £20% szerokosci projektowe;.
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5.3.2. Krawezniki:

Wysoko$¢ kraweznika od strony jezdni oraz parkingéw przy styku z zielenig
powinna wynosi¢ 10cm. Wysoko$¢ kraweznika od strony jezdni przy taczeniu z
chodnikiem powinna wynosi¢ 5cm,a na obnizeniach 2cm. Niweleta podtuzna powinna
by¢ zgodna z projektowang niweletg jezdni drogi dojazdowe;j. Tylna $ciana kraweznika
(po jego ustawieniu) powinna by¢ obsypana miejscowym gruntem, ktory musi by¢
nastepnie zageszczony, szerokos¢ spoin nie powinna przekracza¢ Lem. Spoiny
kraweznikdw wypehi¢ zaprawg cementowo- piaskowa w stosunku 1:2. Na tukach w
planie ustawi¢ krawezniki tukowe, mieszank¢ na podsypke cementowo- piaskowsa
wykona¢ zgodnie z PN-61/B-06250 z uzyciem piasku $rednio lub gruboziarnistego
zmieszanego z cementem 250 w stosunku 1:4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu czy: materiaty spetniajg
wymagania wymienione w pkt 2.2, wykonane roboty spetniajg wymagania wymienione
w pkt 5.3.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest - metr [m]

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenie jakosci materiatow dokonuje si¢ przez petne sprawdzenie wynikdéw
badan laboratoryjnych uzytych materiatow.

8.2. Odbior taw.

Odbioru taw jako robot zanikajacych dokonuje si¢ przed ustawieniem

kraweznikow. Badania nalezy przeprowadzi¢ na kazde 1m gotowej tawy.

Rodzaje badan przy odbiorze:

8.2.1. Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej krawedzi tawy z Dokumentacjg Projektowa.
Jako dopuszczalne przyjmuje si¢ odchylenia =1m na kazde 100m tawy.

8.2.2. Wysoko$¢ (grubos¢ ) faw oraz szerokos$¢ gornych powierzchni taw nalezy
sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m tawy.

8.2.3. Rownos$¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch
dowolnych punktach, na kazde 100m fawy, 3- metrowej laty brukarskiej. Przeswit
pomiedzy gorng powierzchnig fawy 1 przytozong tata nie moze przekracza¢ 1 cm.

8.3. Odbior kraweznikow.

Rodzaje badan:

8.3.1. Odchylenia kraweznikéw w planie od linii projektowane;.

Dopuszczalna odchylenia +1m na kazde 100m ustawionego kraweznika.

8.3.2. Odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej.
Dopuszczalne odchylenia +1m na kazde 100m ustawionego kraweznika.

8.3.3. Rownos$¢ gornej powierzchni kraweznika.

Rownos¢ gornej powierzchni kraweznika sprawdza si¢ przez przyltozenie w
dwoch dowolnych punktach, na kazde 100m kraweznika, 3- metrowej taty
brukarskiej. Prze§wit pomiedzy goérna powierzchnig kraweznika i przylozona tatg nie
moze przekraczac¢ 1 cm.

8.3.4. Doktadno$¢ wypelnienia spoin.

Doktadnos¢ wypeknienia spoin bada si¢ na kazdych 10m ustawionego
kraweznika. Spoiny muszg by¢ wypehione catkowicie na pelng gltebokos¢.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczaltowe — nie okresla si¢ ceny jednostkowej za utozenie 1 m
kraweznika
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W ramach wynagrodzenia uwzglednia sig:
e roboty wytyczeniowe,
e dostawe¢ materiatow,
wykonanie koryta,
wykonanie kompletne taw,
ustawienie kraweznika z wypetnieniem spoin i obsypka
wykonanie pomiaréw kontrolnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza chodnikowe.

BN-64/8845-02 - Krawezniki uliczne. Warunki techniczne wykonania i odbioru.
PN-75/B-06250 - Beton zwykly.

PN-88/B-30001 - Cement portlandzki z dodatkami.

PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.

PN-88/B-32250 - Woda do betonéw i zapraw.

PN-84/6774-01 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek..

PN-61/B-06250 - Podsypki cementowo- piaskowe



IV. OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST
»Wymagania Ogolne”
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z
wykonaniem ulozenia obrzezy  betonowych jako ogranicznikow — nawierzchni
chodnikow i nawierzchni utwardzanej pltytami azurowymi.
2. MATERIALY
2.1. Rodzaj stosowanych materialow:
- obrzeza betonowe 8 x 30cm,
- piasek,
- zaprawa cementowo- piaskowa 1:2.
2.2. Wymagania dla materiatow.

Wymagania dla materiatéw stosowanych wedlug zasad niniejszej ST winny
spelnia¢ wymagania nizej wymienionych norm:

- obrzeza - BN-80/B-6775-03/04

- piasek - PN-69/6721 i PN-79/B-12001
- cement portlandzki 25 - PN-88/B-30000

- woda - PN-88/B-32250

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki i1 ustawieniem obrzezy wykonuje si¢

recznie. Do przygotowania podsypki i zaprawy stosuje si¢ mieszarke.

4. TRANSPORT

Do transportu materialu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportu zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robo6t uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane
roboty.

5.2. Zakres wykonywanych robat:

Ustawienie obrzezy betonowych na podsypce cementowo - pisakowej gr. 5cm z
piasku S$rednio lub gruboziarnistego z obsypaniem zewngtrznej S$ciany gruntem
miejscowym wraz z jego ubiciem. Niweleta powinna by¢ zgodna z dokumentacja
projektowa. Spoiny o szerokosci nie przekraczajacej lem wypeli¢ zaprawa
cementowo- piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny wypetni¢ na petng glgbokos¢.

5.3. Wymagania dla wykonania robot.
5.3.1. Podsypka.

Wymiary podsypki powinny by¢ zgodne z projektem. Tolerancja wymiarow
moze wynosic:

- dla wysokos$ci £10% wysokosci projektowej,

- dla szerokos$ci £20% szerokosci projektowe;.

5.3.2. Obrzeza.
- dopuszczalne odchylenia profilu podtuznego obrzezy +1cm,
- dopuszczalne odchylenie od projektowanego kierunku +1cm.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu czy:
- materiaty spetniajg wymagania wymienione w pkt 2.2,
- wykonane roboty spetniajg wymagania wymienione w pkt 5.3.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr [m] ustawionego obrzeza.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenie jakosci materiatow dokonuje si¢ przez pelne sprawdzenie wynikoéw badan
laboratoryjnych uzytych materiatow.
8.2. Odbiodr podsypki.

Odbioru podsypki jako robot zanikajacych dokonuje si¢ przed ustawieniem
obrzezy. Badania nalezy przeprowadzi¢ na kazde 100m gotowej podsypki. Rodzaje
badan przy odbiorze:
8.2.1. Zgodno$¢ profilu podhuznego gornej krawedzi podsypki z Dokumentacja
Projektowa. Jako dopuszczalne przyjmuje si¢ odchylenia £1cm na kazde 100m gotowej
podsypki.
8.2.2. Wysokos¢ ( grubo$¢ ) podsypki nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych
punktach na kazde 100m tawy.
8.2.3. Rowno$¢ gornej powierzchni podsypki sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch
dowolnych punktach, na kazde 100m podsypki, 3- metrowej taty brukarskiej. Przeswit
pomiedzy gorng powierzchnig podsypki 1 przylozona tata nie moze przekraczaé lem.
8.3. Odbiodr obrzezy

Rodzaje badan:
8.3.1. Odchylenia obrzezy w planie od linii projektowane;.

Dopuszczalna odchylenia £1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.

8.3.2. Odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowane;.

Dopuszczalne odchylenia £1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.

8.3.3. RoOwnos$¢ gornej powierzchni obrzeza.

Roéwnose gérnej powierzchni obrzeza sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch
dowolnych punktach, na kazde 100m obrzezy, 3- metrowej laty brukarskiej. Prze§wit
pomiedzy gorng powierzchnia obrzeza i1 przylozong tatg nie moze przekracza¢ lcm.
8.3.4. Doktadnos¢ wypetnienia spoin.

Doktadnos¢ wypehienia spoin bada si¢ na kazdych 10m ustawionego obrzeza.
Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng gltebokos¢.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wynagrodzenie ustalono jako ryczattowe obejmujace caty kontrakt.
W ramach wynagrodzenia uwzglednia sig¢:
roboty wytyczeniowe,
dostawe materialow,
wykonanie podsypki,
ustawienie obrzeza z wypelnieniem spoin i obsypka,
wykonanie pomiaréw kontrolnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
PN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw 1 torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.
PN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingow 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki i1 obrzeza chodnikowe..
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PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.
PN-88/B-32250 - Woda do betonéw i zapraw.

PN-B-11113 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek




V. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST
»Wymagania Ogdlne”

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie dla:

- remontowanych chodnikow.
Grubos¢ oraz powierzchnia warstwy podbudowy wg projektu.
2. MATERIALY

Materialem do wykonania podbudéw powinno by¢ kruszywo kamienne
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarna zwiru wigkszych od 0 mm.

Kruszywa powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1. Rodzaj stosowanych materiatow.

- kruszywo niesortowane 0 — 31,5 mm o uziarnieniu ciaggltym

- kruszywo niesortowane 0 — 63 mm 0 uziarnieniu ciggtym

2.2. Wymagania dla materiatow.

Krzywa uziarnienia powinna mies$ci¢ si¢ w obszarze pomig¢dzy krzywymi
granicznymi podanymi w normie PN-91/B-06714/15 .

2.3. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo tamane przeznaczone do wykonania warstwy podbudowy nie
bedzie wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego
okresowego sktadowania, to Wykonawca robot powinien je zabezpieczy¢ przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem 2z innymi materiatami. Podloze w miejscu
sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu robot Wykonawca powinien dysponowac
nastgpujacym , sprawnym technicznie sprzgtem:

- spycharki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania

- zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch pojazdéow po wyprofilowanym podtozu
powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia
kolein.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentacja projektowa. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania
podbudowy powinny by¢ wczesnie] przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.

5.2. Wytwarzanie mieszaki kruszywa
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Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia
i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszankach stacjonarnych
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$¢
zapewnienia jednorodnos$ci materiatu nie dopuszcza si¢ wywarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna
by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy
segregacji i nadmiernemu wysychaniu.
5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie 0 jednakowej
grubosci, takiej aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna gruboSci
projektowanej. Kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokosciowych.
5.4. Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy
przystapi¢ do jej zageszczania przez walowanie. Walowanie powinno postgpowac
stopniowo od dolnej do gérnej krawedzi podbudowy.
Zageszczanie nalezy kontynuowaé¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia 1s>1,0 wg
PN-S-06102 dla przyjetego poziomu wskaznika no$nosci wns>100% .
Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnoscei
optymalnej, okreslonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481
(metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie roztozonej warstwy 1 napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza
od optymalnej, materiat w rozlozonej warstwie powinien by¢ zwilzony woda i
roOwnomiernie wymieszany. Wilgotno§¢ przy zageszczaniu powinna by¢ rdéwna
wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg -1%, +2%.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i
badania kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru.
6.1. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.1.1. Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12 mm - dla podbudowy zasadniczej
6.1.2. Spadki poprzeczne podbudowy
Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancjg + 0.5%.
6.1.3. Rzgdne podbudowy
Roéznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm1-2 cm.
6.1.4. Uksztaltowanie osi podbudowy
O$ podbudowy nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
+5cm.
6.1.5. Szerokos$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10cm, -5 cm.
6.1.6. Wymagania dotyczace grubo$ci warstwy
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubo$ci warstwy co najmniej
w 4 punktach. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podbudowy nie
powinny przekracza¢ dla podbudowy zasadniczej: +10%.

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?] warstwy podbudowy z
kruszywa kamiennego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot
zanikajacych.
Odbior podbudowy powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania
postepu robot.
Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymian¢ wadliwie wykonanej warstwy na nowa,
Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inspektora Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ dokonywana jest jako wynagrodzenie ryczattowe dla calego kontraktu.
W ramach wynagrodzenia uwzglednia si¢: prace pomiarowe,
- przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie recepta,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
- dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,
- rozlozenie mieszanki,
- zageszczenie,
- przeprowadzenie pomiaréw badan laboratoryjnych,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-87/B-01100 - ,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i
okreslenia”.
PN-76/B-06714/00 - ,, Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogélne”.
BN-84/6774-02 - ,, Kruszywa kamienne famane do nawierzchni drogowych”.
BN-64/8933-02 - ,,Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie”



VI. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST
»Wymagania Ogolne”

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki betonowe;j.
2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty techniczne;j.
2.1.2. Wyglad zewngtrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zawarta, bez rys, pekni¢é¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne 1
proste, wklgsniecia nie powinny przekraczac :

— 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,
— 3 mm, dla kostek o grubosci >80 mm.
2.1.3. Ksztalt, wymiary

Do przebudowania fragmentéw ciggdéw pieszych nalezy uzy¢ kostki brukowe;j

betonowej o grubosci 80 mm.
Tolerancje wymiarowe wynoszg :

— na dlugosci = 3 mm,

— naszerokosci =3 mm,

— nagrubosci £ 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, czerwony, klinkierowy,
grafitowy 1 bragzowy. Kolor zamierzony do uzycia przy realizacji zadania to kolor szary
i kolor czerwony.
2.1.4. Wytrzymalo$¢ na $cianie

Wytrzymatos$¢ na $cianie po 28 dniach ( $rednio z 6-ciu kostek ) nie powinna
by¢ mniejsza niz 60 Mpa.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz
50 Mpa ( w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek ).
2.1.5. Nasigkliwo$¢

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B-06250 i wynosi¢ nie wiecej niz 5 %.

2.1.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dzialanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie
z wymaganiami PN-B-06250.

Odporno$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest
wystarczajaca, jezeli:

probka nie wykazuje peknig¢,

strata masy nie przekracza 5 %,

obnizenie wytrzymato$ci na S$cinanie w stosunku do wytrzymato$ci probek nie
zamrazanych nie jest wigksze niz 20 %.

2.1.7. Scieralno$¢
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Scieralno$é kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
powinna wynosi¢ nie wigcej niz
4 mm.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.
Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa
sztucznego. Do wyrownania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne
urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.
4. TRANSPORT

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane sg warstwowo na
palecie, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z
kostki brukowej powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.
5.2. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uklada si¢ na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby
szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktadaé ok. 1,5 cm
wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania podsypka
ulega zageszczeniu.
Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i
przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek
brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony
kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztattek.
Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé
walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehic¢ szczeliny piaskiem 1 zamie$¢ nawierzchnig.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu. Niezaleznie od posiadanego atestu,
Wykonawca powinien zgda¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na
Sciskanie.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Sprawdzenie podtoza, podbudowy i podsypki

Sprawdzenie podloza, podbudowy oraz podsypki w zakresie grubosci 1
wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z
dokumentacja projektowa.
6.2.2.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz
wymaganiami:
pomierzenia szerokosci spoin,
sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania,
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sprawdzenie prawidlowosci wypetienia spoin,
sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nierownosci podtuzne
Nieréwnosci podluzne nawierzchni mierzone tata lub planografem zgodnie z
normg BN-8931-04 nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.
6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z
tolerancjg + 0,5 %.
6.3.3. Niweleta nawierzchni
Roéznica pomigdzy rzednymi  wykonanej nawierzchni 1 rzednymi
projektowanymi nie powinna przekracza¢ + 1 cm.
6.3.4. Szerokos$¢ nawierzchni
Szeroko§¢ nawierzchni nie moze rdézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz = 5 cm.
6.3.5. Grubos¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac +
lcm.
6.4. Czestotliwo$¢ pomiarow
Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadzane nie rzadziej
niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub
przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest m? ( metr kwadratowy ) wykonanej nawierzchni z
betonowej kostki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
przygotowanie podtoza,
wykonanie podbudowy,
wykonanie podsypki,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie ryczaltowe catego kontraktu zatem nie ustala si¢ ceny jednostkowe;j
za 1m? nawierzchni z kostki.
W ramach wynagrodzenia nalezy uwzgledni¢:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— ulozZenie i ubicie kostki
— wypehienie spoin,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
- PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie S$cieralno$ci na tarczy
Boehmego,
- PN-B-06250 Beton zwykty,
- PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego,
- PN-B-19701 Cement.
Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci,
- PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw,

- BN-6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza,
- BN-8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego,
- BN-8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i
fatg.
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VIl. UZUPELNIENIE NAWIERZCHNI JEZDNI WZDLUZ WYMIENINEGO
KRAWEZNIKA (REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI
BITUMICZNYCH)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z uzupelieniem nawierzchni asfaltobetonowe;j
jezdni wzdluz wymienianego kraweznika.
1.2 Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowymi
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.pkt 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem uzupetnienia nawierzchni bitumicznych , z obcigciem
krawedzi $redniej gltebokosci ubytkow gt 4,0 cm, przy uzyciu betonu asfaltowego i
obejmuja: oczyszczenie 1 smarowanie emulsjg asfaltowa catej powierzchni ubytkow
oraz uszczelnieniem — oblaniem (po utozeniu masy) krawedzi asfaltem i wypehienie
ubytku. Sa to zabiegi utrzymaniowe, o matym zakresie, hamujace proces powigkszania
si¢ powstalych uszkodzen badz ich skutki.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialdbw Ogdlne wymagania dotyczace
materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
2.2. Rodzaje materialtbw do wykonywania czastkowych remontow nawierzchni
bitumicznych Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni i materiaty uzyte do tego
celu powinny by¢ dostosowane do rodzaju i wielkosci uszkodzenia, np. wg tablicy 1.
Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia
krawedzi jezdni (oblamania) nalezy naprawiac: - mieszankami mineralno-asfaltowymi
wytwarzanymi i wbudowywanymi ,,na goraco”.
2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goragco
2.3.1. Beton asfaltowy

Beton asfaltowy wytwarzany powinien mie¢ uziarnienie dostosowane do
glebokosci ubytku (po jego oczyszczeniu z luznych czastek nawierzchni i
zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego
powinny si¢ miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glebokosci uszkodzenia do 80 mm.
Przy glebszych uszkodzeniach nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy
betonu asfaltowego wbhudowywane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wtasciwosciach
fizykomechanicznych, dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni.
2.5. Kruszywo

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowal grysy
odpowiadajace wymaganiom podanym w PN-B-11112:1996 [1].
2.6. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac kationowe
emulsje asfaltowe niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65,
K1-70 odpowiadajace wymaganiom podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie
czastkowym nawierzchni obcigzonych ruchem wigkszym od $redniego nalezy stosowac
kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, K1-70
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MP wg EmA-99 [3]. Mozna stosowac tylko emulsje asfaltowe posiadajgce aprobate
techniczna, wydang przez uprawniong jednostke.
2.7. Zalewa bitumiczna
Do uszczelniania spgkan nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé zalewe
asfaltowa o wlasciwosciach odpowiadajacych wymaganiom OST D-05.03.15 ,,Naprawa
(przez uszczelnienie) podtuznych i poprzecznych spekan nawierzchni bitumicznych”.
2.8. Tasmy kauczukowo-asfaltowe
Przy wykonywaniu remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych
mieszankami mineralnoasfaltowymi na gorgco nalezy stosowa¢ kauczukowo-asfaltowe
taSmy samoprzylepne w postaci wstegi uformowanej z asfaltu modyfikowanego
polimerami, o przekroju prostokgtnym o szerokosci od 20 do 70 mm, grubosci od 2 do
20 mm, dtugosci od 1 do 10 m, zwini¢te na rdzen tekturowy z papierem dwustronnie
silikonowanym.
Tasmy powinny charakteryzowac sig:
a) dobrg przyczepno$cia do pionowo przecietej powierzchni nawierzchni,
b) wytrzymato$cig na $cinanie nie mniejszg niz 350 N/30 cm2,
c) dobrg gietkoscia w temperaturze -200C na watku @ 10 mm,
d) wydluzeniem przy zerwaniu nie mniej niz 800%,
e) odksztalceniem trwatym po wydtuzeniu o 100% nie wigkszym niz 10%,
f) odpornoscia na starzenie sie.
Tasmy te stuza do dobrego potaczenia wbudowywanej mieszanki mineralno-asfaltowej
na goragco z pionowo przycigtymi S$ciankami naprawianej warstwy bitumicznej
istniejacej nawierzchni. Szerokos¢ tasmy powinna by¢ rowna grubosci wbudowywanej
warstwy lub mniejsza 0 2 do 5 mm. Ciensze taSmy (2 mm) nalezy stosowac przy
szeroko$ciach naprawianych ubytkéw (wybojow) do 1,5 metra, za§ grubsze (np. 10
mm) przy szerokosciach wigkszych od 4 metrow.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa
W zalezno$ci od potrzeb Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania ze sprzetu do przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak: -
przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub
podobnie dziatajace urzadzenia, do przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw
prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym miejscom
geometrycznych ksztattow (mozliwie zblizonych do prostokatow),
— sprezarki o wydajnos$ci od 2 do 5 m3 powietrza na minute, przy cisnieniu od 0,3
do 0,8 MPa,
— szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujagcymi dyskami z
drutow stalowych.
Srednica dyskéw wirujacych (z drutéw stalowych) z predkoscia 3000 obr./min nie
powinna by¢ mniejsza od 200 mm. Szczotki stluza do czyszczenia naprawianych
peknig¢ oraz krawedzi przycigtych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklejeniem
do nich samoprzylepnych tasm kauczukowo-asfaltowych, - walcowe lub garnkowe
szczotki mechaniczne (preferowane z pochtaniaczami zanieczyszczen) zamocowane na
specjalnych pojazdach samochodowych.
3.3. Skrapiarki
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W zaleznosci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do
emulsji asfaltowej stosowanej w technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania
kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Do wigkszosci robot remontowych mozna
stosowa¢ skrapiarki male z recznie prowadzong lanca spryskujaca. Podstawowym
warunkiem jest zapewnienie stalego wydatku lepiszcza, aby ulatwi¢ operatorowi
rownomierne spryskanie lepiszczem naprawianego miejsca w zatozonej ilosci (I/m?).
3.4. Betoniarki

Do mieszania sktadnikow szybkowigzacych mieszanek mineralno-emulsyjnych
powinny by¢ zastosowane wolnospadowe betoniarki o pojemnosci dostosowanej do
zakresu wykonywanych robot i czasu wigzania mieszanki. Moga to by¢ betoniarki o
pojemnosci 25, 50 lub 100 litrow.

3.5. Sprzgt do uszczelniania pojedynczych peknig¢ nawierzchni

Do uszczelniania pojedynczych peknig¢ nawierzchni oraz otwartych spoin
roboczych w warstwie $cieralnej nalezy stosowac sprzet podany w OST D-05.03.15
»Naprawa (przez uszczelnienie) podluznych i1 poprzecznych spekan nawierzchni
bitumicznych”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu Ogoélne wymagania dotyczace transportu
podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na goraco”

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy transportowaé zgodnie z wymaganiami
podanymi w OST DO05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”. Przy naprawie
niewielkich powierzchni, nalezy transportowaé goracg mieszanke mineralnoasfaltowa w
pojemnikach izolowanych cieplnie.

4.3. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na zimno”

Mieszanki mineralno-asfaltowe ,,na zimno” powinny by¢ transportowane
zgodnie z OST D-05.03.06 ,Nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowych
wytwarzanych 1 wbudowywanych ,,na zimno”.

4.4. Transport kruszywa

Kruszywo powinno by¢ transportowane 1 skladowane zgodnie z OST D-
05.03.08 ~ 05.03.10 ,,Nawierzchnia powierzchniowo utrwalana”.

4.5. Transport lepiszcza Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinna by¢
transportowana zgodnie z EmA-99 [3].

4.6. Transport asfaltu lanego Asfalt lany powinien by¢ transportowany zgodnie z OST
D-05.03.07 ,,Nawierzchnia z asfaltu lanego™.

4.7. Transport innych materiatdw Pozostale materialy powinny by¢ transportowane
zgodnie z zaleceniami producentow tych materialow.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Przygotowanie uzupetnianego miejsca nalezy wykonac¢ bardzo starannie przez:

— pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi
nawierzchni na gleboko§¢ umozliwiajaca wyroOwnanie jego dna, nadajac ksztatt
prostej linii rownolegtej do kraweznika,

— usunigcie luznych okruchéw nawierzchni,

— usunigcie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-
suchego,

— dokladne oczyszczenie dna i1 krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn
grysu, zwiru, piasku i pytu.
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5.2. Uzupehienie nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi ,,na goraco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy, nalezy
spryska¢ dno 1 boki naprawianego miejsca szybkorozpadowa kationowag emulsja
asfaltowg w ilosci 0,5 1/m2 - przy stosowaniu do naprawy mieszanek mineralno-
asfaltowych ,,na zimno”, za$ przy zastosowaniu mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na

gorgco” - zamiast spryskania bocznych $cianek naprawianego uszkodzenia
alternatywnie mozna przyklei¢ samoprzylepne tasmy kauczukowo-asfaltowe.
Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozyé przy pomocy topat i listwowych

sciggaczek oraz listew profilowych. W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki
ze $rodka transportu bezposrednio do przygotowanego do naprawy miejsca, a nastepnie
je rozgarnia¢. Mieszanka powinna by¢ jednakowo spulchniona na catej powierzchni
naprawianego miejsca 1 ulozona z pewnym nadmiarem, by po jej zageszczeniu
naprawiona powierzchnia byla rowna z powierzchnig sgsiadujacych czesci nawierzchni.
Réznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejgcej nawierzchni przeznaczonej do
ruchu z predkoscia powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Roztozong
mieszanke nalezy zagesci¢ walcem lub zageszczarka plytowa. Przy naprawie
obtamanych krawedzi nawierzchni nalezy zapewni¢ odpowiedni opoér boczny dla
zageszczanej warstwy i dobre migdzywarstwowe zwigzanie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano
w ST 00 ,,Wymagania og6lne”
6.2. Badania przed przystapieniem do robot Przed przystapieniem do robot Wykonawca
powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na materialy oraz wymagane wyniki badan
materiatéw przeznaczonych do wykonania robdt 1 przedstawi¢ je Inzynierowi do
akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania przy uszczelnianiu spgkan nawierzchni W czasie uszczelniania spgkan
nawierzchni bitumicznych Wykonawca powinien prowadzi¢ badania zgodnie z OST D-
05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelnienie) podtuznych 1 poprzecznych spekan
nawierzchni bitumicznych”.
6.3.2. Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac:

— przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek,
ktorymi bedzie wykonywany remont uszkodzonego miejsca,

— sktad wbudowywanych mieszanek:

— betonu asfaltowego, zgodnie z ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”,

— asfaltu lanego, zgodnie z ST ,,Nawierzchnia z asfaltu lanego”,

— mineralno-asfaltowych ,,na zimno”, zgodnie z OST D-05.03.06 ,,Nawierzchnia z
mieszanek mineralno-asfaltowych wytwarzanych i wbudowywanych ,na
zimno”,

— mieszanek mineralno-emulsyjnych, w zaleznosci od uziarnienia mieszanki
mineralnej, co najmniej jedno badanie na kazde rozpoczete 10 000 kg przy
mieszankach o uziarnieniu od 0 do 1 mm, na kazde 30 000 kg przy uziarnieniu
od 0 do 3 mm i dalej odpowiednio: na kazde 50 000 kg przy uziarnieniu od 0 do
5 mm i na kazde 80 000 kg przy uziarnieniu od 0 do 8 mm (uziarnienie i ilo§¢
lepiszcza),



Strona | 34

Nazwa inwestycji:
s»Modernizacja ciagéw pieszych przy ul. Kilinskiego i Ordonéwny wraz z poprawa bezpieczenstwa” Studium:
ST

— mieszanek mineralno-asfaltowych ,na zimno” do powierzchniowego
wypelniania ubytkéw zaprawy (pordéw)

— na kazde rozpoczete 10 000 kg co najmniej jedno badanie sktadu mieszanki
(uziarnienie i ilos¢ lepiszcza),

— ilo$¢ wbudowywanych materiatdéw na 1 m2 - codziennie,

— roéwnos¢ naprawianych fragmentoéw - kazdy fragment.

Roéznice miedzy naprawiong powierzchnig a sgsiadujagcymi powierzchniami, nie
powinny by¢ wigksze od 4 mm dla drég o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm
dla drog o predkosci ponizej 60 km/h:

— poprzeczne (spadek) warstwy wypelniajacej po zageszczeniu powinien by¢
zgodny ze spadkiem istniejgcej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢
wykonana ponad krawedZ otaczajacej nawierzchni o 2 do 4 mm, jesli warstwe
wypetniajacag wykonano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,,na zimno” (o
dlugim okresie sktadowania). Przy innych rodzajach mieszanek, ktore sg mniej
podatne na dogeszczenie poziom warstwy wypetniajacej ubytek powinien by¢
wyzszy od otaczajacej nawierzchni o 1 do 2 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest m2 (metr kwadratowy) uzupetnionej 1 uszczelnionej
nawierzchni jezdni wzdtuz kraweznika.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogodlne”. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jesli
wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.
8.2. Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:

— przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni (obcigcie krawedzi,
oczyszczenie dna i krawedzi, usunigcie wody),

— ew. spryskanie dna i bokéw emulsja asfaltowa,

— ew. przyklejenie tasm kauczukowo-asfaltowych,

— ew. poszerzenie spgkan przecinarkami wzgl. frezarkami, oczyszczenie i
osuszenie spekan, usunigcie $§ladow 1 plam olejowych oraz zagruntowanie
scianek spekan gruntownikiem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci Ogolne ustalenia dotyczace
podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej — nie ustala si¢ ze wzgledu na sposéb wynagrodzenia —
wynagrodzenie ryczattowe dla cato$ci zadania.

Wynagrodzenie obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

— docigcie krawedzi pilg tarczowa do ciecia nawierzchni asfaltobetonoweyj,

— oznakowanie robot,

—  wywoz odpadow,
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— dostarczenie materiatow i sprz¢tu na budowe,
— wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
— pomiary i badania laboratoryjne,
— odtransportowanie sprz¢tu z placu budowy,
wywoz 1 utylizacja wytworzonego gruzu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych
2. PN-S96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

10.2. Inne dokumenty
3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje,
instrukcje. Zeszyt 60. IBDiM, Warszawa
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VIII. ZIELEN/TRAWNIKI

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji technicznej (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z zatozeniem i
pielegnacja zieleni
1.1 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z:

— zakladaniem trawnikdéw z siewu,

1.2. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST ,,Wymagania og6lne”
2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiadac
nastepujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robdot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze
by¢ zagruzowana, przero$ni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.
2.3. Ziarniaki traw
Zastosowac nalezy gotowa mieszanke trawnikowa na tereny ozdobno — rekreacyjne.
Powinna ona mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy wg
ktorej zostata wyprodukowana 1 oznaczong zdolno$¢ kietkowania.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e szpadel, fopata,

widtly,

grabie,

walec,

taczka,

glebogryzarka,

kosiarka, kosiarka-wertykulator,
wertykulator reczny lub na kétkach,
naktadki na buty do areacji,

nozyce do trawy.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow
— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
— teren powinien by¢ poddany uprawie przy uzyciu glebogryzarki i narzedzi
rgcznych,
— przy zakladaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien
znajdowac si¢ na rowni z powierzchnig trawnika,
— teren powinien by¢ wyrdwnany i splantowany,
— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gltadkim, a potem
watem - kolczatka lub zagrabi¢,
— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
— okres siania - najlepszy jest okres wiosenny, najpdzniej sia¢ mozna do potowy
wrzesnia,
— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 2 kg na 100 m2,
— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,
— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu
ostatecznego wyrownania 1 stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania
wody, jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie kolczatka, mozna juz
nie stosowa¢ watu gtadkiego,
— mieszanka nasion trawnikowych gotowa.
5.2. Humusowanie
Przed przystapieniem do prac zwigzanych z humusowaniem wykonawca zobowigzany
jest do wykonania badania gleby — analizy chemicznej na zawarto$¢ makrosktadnikow,
skladu granulometrycznego 1 pH gleby oraz okresli¢ zalecenia nawozowe. Po
przeanalizowaniu wynikow, nalezy podja¢ optymalne dzialania w zakresie poprawy
warunkow glebowych poprzez zastosowanie odpowiednich nawozow.
Grubo$¢ warstwy urodzajnej (humusu) powinna wynosi¢ 3 cm po modelowaniu i
zageszczeniu
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”
6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
— okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m®),
— pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
— prawidlowego uwatowania terenu,
— gestosci zasiewu nasion.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
— prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin”),
— obecnosci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
—  m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne”
pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Warunki
ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Wynagrodzenie ryczattowe ustalone dla catosci kontraktu — nie ustala si¢ ceny
jednostkowej dla humusowania i obsiania trawa.
W zakresie ceny nalezy uwzglednié:
— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowodz ziemi urodzajnej,
roz$cielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
— zakladanie trawnikow,

pielegnacj¢ trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa 1 krzewy
liSciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, klacza 1 korzenie bulwiaste roslin
ozdobnych

5. BN-73/0522-01  Kompost fekaliowo-torfow
6. Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie



IX. ZABEZPIECZENIE ISTNIEJACEGO UZBROJENIA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i
odbiorurobét zwigzanych z przej$ciem Sieci w rejonach istniejacego uzbrojeniaterenu.
1.2. Skrzyzowania z istniejagcym uzbrojeneim terenu
Wysokosciowe polozenie istniejacych instalacji moze powodowaé powstanie kolizji
wysokosciowych.
Na trasie projektowanych robot wystepujg skrzyzowania z istniejagcym uzbrojeniem
terenu w postaci:

— sieci wodociggowej,

— sieci gazowej,

— sieci kanalizacyjnej,

— sieci teletechnicznej,

— sieci elektroenergetycznej,

— punkty osnowy geodezyjnej.
Mapy geodezyjne nie posiadaja wszystkich rzednych zaglebienia istniejacych urzadzen
uzbrojenia podziemnego. Zatozono posadowienie istniejacych instalacji na poziomie:

— sieciwodociggowe napoziomie ok. 1.5-1,6 mponizej poziomuterenu (przykrycie),
sieci gazowe na poziomie ok. 0,8 —1,0 m ponizej poziomu terenu,
sieci kanalizacyjnej ok. 2,0— 2,5 m ponizej poziomu terenu,
kable telekomunikacyjne na poziomie ok. 0,6 —0,8 m ponizej poziomu terenu,

— kable energetyczne na poziomie ok. 0,6 —0,8 m ponizej poziomu terenu.
Przed przystgpieniem do wykonywania prac ziemnych nalezy ustali¢ rzeczywiste
posadownie istniejacych przewodow poprzez wykonanie odkrywek miejscowych oraz
sprawdzenia czy nie zostaly wykonane sieci w okresie od opracowania dokumentacji
projektowe] do momentu przystgpienia do realizacji. W rejonie skrzyzowan z
istniejacym uzbrojeniem terenu roboty prowadzi¢ recznie, ze szczeg6lng ostroznoscig i
pod nadzorem uzytkownika uzbrojenia. Na czas wykonywania robot odkryte kable 1
rurociagi zabezpieczy¢ przed zerwaniem poprzez podwieszenie do konstrukcji nosnie;j.

Zabezpieczenie istniejacych kabli elektroenergetycznych i teletechnicznych

Prace w poblizu istniejacych urzadzen elektroenergetycznych nalezy wykonac¢ zgodnie z
normg PN-76/E-05125. W miejscach zblizen i skrzyzowan z kablami energetycznymi i
teletechnicznym wykopy prowadzi¢ r¢cznie W obrebie 2 m na diugosci kabli pod
nadzorem odpowiednich stuzb eksploatacyjnych, po uprzednim powiadomieniu i
przygotowaniu prac. Miejsca skrzyzowan istniejacych kabli nalezy zabezpieczy¢
zgodnie z wytycznymi wiascicieli sieci np. zastoswaé rury ochronne dwudzielne,
grubos$cienne wykonane z HDPE o dlugosci rury 3 m. Prace w rejonie stupo—
wykonywa¢ recznie. Stupy podeprze¢ wyporami drewnianymi o rozstawie kotowym
120°.
Zabezpieczenie przewodow wodociggowych, gazowych, kanalizacyjnych
Wykopy prowadzi¢ rgcznie W obrebie 2 m na dlugosci wodociggu. Na czas
prowadzonych robdt nalezy zabezpieczy¢ odkryte przewody przed uszkodzeniem.
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Nalezy zachowa¢ minimalng odlegtos¢ pionowa réwng 20 cm pomiedzy projektowanag
kanalizacja deszczowa a przewodami wodociggowymi. Po zakofczeniu robot
przestrzen w obrebie skrzyzowania wypehi¢ piaskiem, dobrze go zageszczajac recznie
w celu unikni¢cia obsunigcia przewodu.
Zabezpieczenie punktow osnowy geodezyjnej
Roboty ziemne w rejonie punktow osnowy geodezyjnej wykonywaé recznie bez
naruszenia ich posadownia. W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia punktu
geodezyjnego powiadomié Geodete¢ Powiatowego poprzez Powiatowy Os$rodek
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.
1.3. Zakres stosowani ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument pzretargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.
1.4. Zakres objety ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaiem planowanych robot drogowych w miejscach zblizen i skrzyzowania z
istniejacym uzbrojeniem. W zakres tychrobot wehodza:
— roboty przygotowawcze,
— podwieszenie i zabezpieczenie istniejacych instalacji na czas prowadzenie robot.
W przypadku koniecznos$ci zastosowaniarur ostonowych nalezy wykonac:
— montaz rur ochronnych (ostonowych),
— roboty izolacyjne,
— uszczelnienie koncdéw ruryochronnej,
1.5. Okreslenia podstawowe
—  Przeszkoda — obiekty, urzadzenia instalacyjne zlokalizowane na trasie
projektowanej sieci,
Kable energetyczne - podziemne kablowe instalacje elektryczne,
Sie¢ - podziemny przewdd do przesytu medium,
—  Skrzyzownia — miejsca przeciecia si¢ rzutu poziomego z istniejgcym
uzbrojeniem,
Rura ochronna—zgodnie z dokumentacja projektowa,
Pozostate okreslenia — sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normani i definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne".
1.6. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST,,Wymagania og6lne".
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace ich pozyskiwania i sklagdowania podano w ST
»Wymagania og6lne".
Wykonawca zobowiazany jest:
- dostarczy¢ materiaty zgodnie zwymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST,
- powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponownych Zzrddlach pozyskiwania
materiatow przed rozpoczgciem dostawy i uzyskac jego akceptacjg.
Rura ochronna
Zgodnie z dokumentacja projektowa
Kruszywo
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Piasek wg PN-B-11113.
2.2. Sktadowanie materiatow
Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci 1 gatunkow w
sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych grup.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem si¢ wod sanitarnych i opadowych. Warunki sktadowania materialow
winny by¢ zgodne ze ST ,,Warunki Ogolne”
2.3. Odbioér materiatow na budowie
Materialy nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze S$widectwem jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego, atestami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami. Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodno$ci z danymi producenta. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny
dostarczonych materiatow. W razie stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci ich
jakosci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okreslonym przez Inspektora
Nadzoru.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne".
3.2. Sprzgt do wykonania robét:

— zuraw budowlany samochodowy,

— maszynado wiercen poziomych,

— sprzet do zageszczania gruntu,

— samochod skrzyniowy,

— samochod samowyladowawczy.
4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST,Wymagania ogdlne".
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow transportu, ktore pozwolg
unikna¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych materitow, przestrzegajac warunkow
okreslonych przez producenta. Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie
z przepisami ruchu drogowego oraz BHP. Rodzaj oraz liczba $rodkow transportu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniami Inspektora Nadzoru oraz w terminie
przewidzianym w kontrakcie. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone
rOwnomiernie oraz winny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem w czasie ruchu
pojazdu. Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy je przed zanieczyszceniem i nadmiernym zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST. ,,Wymagania ogolne".
Roboty przygotowawcze
Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych
Podstawe wytyczenia stanowi dokumentacja projektowa oraz Specyfikacja techniczna
(ST).
Lokalizacja i wymiary winny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsa. Wytyczenie w
terenie z zazanczeniem usytuowania za pomocg wbitych w grunt kotkow osiowych z
gwozdziem. Po whiciu kotkéw osiowych nalezy wbi¢ kotki - $wiadki jednostronne lub
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dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia po rozpoczeciu robot ziemnych.
Wytyczenie trasy przewodu w terenie winny by¢ wykonane przez stuzby geodezyjne
Wykonawcy. Nalezy ustali¢ state repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci
wbudowac¢ repery tymczasowe z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne. W
niektorych miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkow, budowe
nalezy zgodnie z BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrodzi¢ od strony ruchu, a na
noc dodatkowo oznaczy¢ $wiattami. W miejscach kolizji przekopy wykonaé¢ pod
nadzorem wtascicieli sieci.
5.2. Roboty ziemne
W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac
sposobem recznym, z zabezpieczeniem i odwodnieniem wykopow (koryta dla
naweirzchni drogowej).
5.3. Roboty montazowe
Istniejgce uzbrojenie krzyzujace si¢ z projektowanymi robotami lub przebiegajace w jej
sgsiedztwie w odlegto$ciach mniejszych od normatywnych nalezy zabezpieczy¢ w
sposob okreslony w dokumentacji projektowej, w podanych tam rurach ochronnych, o
srednicach dostosowanych do $rednic istniejgcego uzbrojenia pod nadzorem
uzytkownika. Konce rur ochronnych wyprowadzi¢ poza zewngtrzny obrys istniejacego
uzbrojenia, na odlegtos¢ podang w dokumentacji. Kazde skrzyzowanie i zblizenie przed
zasypaneim podlega odbiorowi przez wiascicieli odnosnych sieci.
Przywrdcenie do stanu pierwotnego
Po wykonaniu zabezpieczen sieci zasypanie wykopoéw nalezy rozpoczaé¢ po odbiorze
technicznycm przez whascicieli urzadzen.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST,,Wymagania ogolne".
6.2. Kontrola, pomiary i badania.

Badania przed przystapieniem do robot.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien zgtosi¢ nadzor do uzytkowanikow
uzbrojenia podziemnego.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i Systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie 1 z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST 1 zaakceptowang przez
Inspektora Nadzoru. W szczegolnosci kontrola powinna obejmowaé zgodno$é z
dokumentacjg projektowa (material, spadki, izolacja, zasypka).
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania Og6lne”. Jednostki obmiarow
nalezy przyjmowac zgodnie z kosztorysem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasadyodbioru robot
Ogolne zasadyodbioru robot podano w ST ,,Wymagania Ogolne”. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki
pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: - rury ostonowe przed
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zasypaniem wykopow i przywrdcenia stanu pierwotnego. Odbior robot zanikajacych
powinien by¢ poza zewnetrzny obrys istniejagcego uzbrojenia, na odleglos¢ podang w
dokumentacji. Kazde miejsce zabezpieczenia sieci uzbrojenia podziemnego przed
zasypaniem podlega odbiorowi przez wiascicieli odnosnych instalacji.

8.3. Odbior techniczny koncowy

Jest to odbior techniczny catosci robot po zakonczeniu budowy (facznie z odcinkami
przej$¢ przez przeszkody), przed przekazaniem do eksploatacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace platnosci podano w ST ,,Warunki Og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wynagrodzenie ryczaltowe ustalone dla calosci kontraktu — nie ustala si¢ ceny
jednostkowej zabezpieczenia urzadzen podziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania z zakresie wykonania i
badania przy odbiorze,

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

UWAGA: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obow
normy iprzepisy.



X. ROZBUDOWA ISTNIEJACEGO PRZYLACZA ENERGETYCZNEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem o$wietlenia na dojsciu
do obiektéw utworzonych w ramach zadania pn. ,,Modernizacja ciagdw pieszych przy
ul. Kilinskiego i Ordondéwny wraz z poprawg bezpieczenstwa”

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Zakres rzeczowy obejmuje:
. zabudowe¢ nowych punktéw oswietleniowych
« budowe nowych tras kablowych
 przylaczenie projektowanego oswietlenia do istniejagcego o$wietlenia ulicznego
zlokalizowanego przy ul.Kilinskiego.
1.4.0kreslenia podstawowe
1.4.1. Stup os$wietleniowy parkowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w
gruncie, stuzgca do zamocowania oprawy oswietleniowej na wysokosci ok. 6,0 m.
1.4.2. Oprawa oS$wietleniowa - urzadzenie stluzace do rozdziali, filtracji i
przeksztalcania strumienia $wietlnego wysytanego przez zrodto §wiatta, zawierajace
wszystkie niezb¢dne detale do przymocowania i polaczenia z instalacjg elektryczna.
1.4.3. Kabel - przewdod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia
pradu elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemig.
1.4.4. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona cze$ci przewodzacych
dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktoceniowych.
1.45. Skrzyzowanie - wystepuje wtedy, gdy cze$¢ rzutu poziomego linii
elektroenergetycznej przecina lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej
linii elektrycznej, drogi komunikacyjnej, budowli itp.
1.4.6. Zblizenia - wystepuje wtedy, gdy odleglos¢ rzutu poziomego linii elektrycznej
od rzutu poziomego innej linii elektrycznej, korony drogi, budowli itp. jest mniejsza
niz potowa wysokos$ci zawieszania najwyzej potozonego nieuziemionego przewodu
zblizajacej si¢ linii 1 nie zachodzi przy tym skrzyZzowanie.
1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi  w ST "Wymagania ogolne”.
1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Niezbgdne dane:
« organizacji robot budowlanych;
« zabezpieczenia interesu osob trzecich;
« ochrony srodowiska;
. warunkow bezpieczenstwa pracy;
. zaplecza dla potrzeb wykonawcy;
« warunkow organizacji ruchu;
« zabezpieczenia chodnikow i terenéw zielonych.
podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
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2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST ,,Wymagania ogdlne”.
Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w ST lub dokumentacji projektowej oznaczaé
bedzie definicj¢ standardu a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.
Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami
kontraktu, wymaganiami i warunkami ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wszelkie uzyte w dokumentacji projektowej nazwy producentow i typ urzgdzen nalezy
rozumie¢ jako przykladowe. Dopuszczone  jest stosowanie roéwnowaznych
materiatlow 1 urzadzen innych producentéw o parametrach technicznych takich
samych badz lepszych po uzyskaniu akceptacji Inspektora Nadzoru, Inwestora i
przysztego wiasciciela budowanych urzadzen.
2.2. Shupy oswietleniowe
Stupy o$wietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowano stupy aluminiowe anodowanie montowane na fundamentach
prefabrykowanych o wysokos$ciach facznie z wysiggnikami ok. 7,0 + 8,0 m w kolorze
grafitowym. Stupy oswietleniowe powinny spelnia¢ wymagania okreslone w pkt. 2
pisma znak WGK.REG.6630.61.2019 z dnia 01.07.2019 r.
2.3. Stupy parkowe
Shupy parkowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowano shupy aluminiowe anodowanie montowane na fundamentach
prefabrykowanych o wysokos$ciach lacznie z wysiggnikami ok. 5,0 m w kolorze
grafitowym. Shupy parkowe powinny spelnia¢ wymagania okreslone w pkt. 3 pisma
znak WGK.REG.6630.61.2019 z dnia 01.07.2019 r.
2.4. Stup z potroéjnym wysiggnikiem
Stupy o$wietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowano stupy aluminiowe anodowanie montowane na fundamentach
prefabrykowanych o wysokosciach lacznie z wysiggnikami ok.8,0 m w kolorze
grafitowym. Stupy oswietleniowe powinny spetnia¢ wymagania okreslone w pkt. 4 i
pkt. 2 pisma znak WGK.REG.6630.61.2019 z dnia 01.07.2019 r.
2.3. Oprawy oswietleniowe
Oprawy os$wietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa
opracowang wg wytycznych zapisanych w Programie Funkcjonalno-Uzytkowym.
Zastosowano energooszczedne oprawy o$wietleniowe ledowe.
Zastosowane oprawy powinny speinia¢ nastepujace wymagania:

= dla oswietlenia ulicznego ( z wysiggnikiem pojedynczym i potrdjnym) -

okreslone w pkt. 2 pisma znak WGK.REG.6630.61.2019 z dnia 01.07.2019 r.

dla o$wietlenia parkowego - w pkt. 3 pisma znak WGK.REG.6630.61.2019 z dnia
01.07.2019r.
2.4. System sterowania lamp
We wszystkich nowo montowanych lampach zastosowac system sterowania zgodnie z
wymogami okre§lonymi w pkt. 5 pisma znak WGK.REG.6630.61.2019 z dnia
01.07.2019 r. lub z nim kompatybilny.

Uwagal!
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1. Oprawy maja posiada¢ sterowniki zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt.
5 pisma znak WGK.REG.6630.61.2019 z dnia 01.07.2019 r.

2. Oprawy maja posiada¢ mozliwo$¢ ustawienia konta padania Swiatla w celu
wyeliminowania efektu Swiecenia w okna, w bezposrednio zlokalizowanych
mieszkan.

3. Przed zamowieniem opraw wykonawca uzgodni je z zamawiajacym.

2.4. Fundamenty
Fundamenty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektows.
Dla shupow oswiectleniowych  zaprojektowano  prefabrykowane fundamenty
dostosowane do wysokosci stupow i obcigzen zastosowanych stupow.
2.5. Kable
Kable uzywane do o$wietlenia powinny spetnia¢ wymagania PN-E-90401. Zaleca si¢
stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0,6/1 kV o zytach i aluminiowych w
izolacji polwinitowej i powtoce polietylenowej. Przekr6j zyt powinien by¢ dobrany w
zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania
kabla przez prady robocze 1 zwarciowe oraz skuteczno$ci  ochrony
przeciwporazeniowej w przypadku zerowania ochronnego.
Bebny =z kablami nalezy przechowywaé w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i1 bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych.
Nalezy zastosowac nastgpujace typy kabli 1 przewodow napowietrznych nIN:

« YAKXS 4X35 mm2 0,6/1kV
2.6. Przewody
Nalezy zastosowaé nastepujace przewody:

« YDYzo3x2,5mmz2. (zasilanie oprawy),
2.7. Rury ochronne
Zastosowano ostony rurowe koloru niebieskiego wykonane z polietylenu wysokiej
gestosci HDPE (RHDPEp) o parametrach:

+ gesto$¢ nie mniejsza niz 0,942[g/cm3]

« wspotczynnik plyniecia: 0,15 — 0,5 [g/10min] dla masy obcigzeniowej 2,16kg i

temp. 190°C wg. ISO 1133

« modul sprezystosci: 800-1200[MPa]

« wspotczynnik termicznej rozszerzalnosci liniowej: 0=15-20*10-4[1/°C]

. temperaturowy zakres stosowania:30°C do +75°C

« wydhluzenie w punkcie zerwania>800%

« odpornos¢ na wigkszos¢ kwasow 1 alkaliow

« odporno$¢ na UV przy zastosowaniu zewngtrznym:

— wykonanie przecisku/przewiertu RHDPEp

— na skrzyzowaniu z innymi sieciami HDPE (1) dwuscienne karbowane

— na skrzyzowaniu z drogami HDPE (2) gladkoscienne
2.8. Uziomy

Na catej dtugosci linii kablowych nalezy zabudowa¢ bednarke ocynkowang

typu FeZn 30x4.Na koncach kazdego obwodu i ich odgalezien, nalezy zabudowad
uziomy pograzane typu Galmar, cynkowane @ 20mm/6-12 o rezystancji Rz<30Q.
2.9. Ztacze stupowe
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Ztacza stupowe powinna by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg. Nalezy
zastosowac ztacze stupowe z wktadka topikowa DO1 4A.
2.10.Piasek
Piasek stosowany przy ukladaniu kabli powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
13242:2004.
2.11. Folia
Folia stuzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folig
kalandrowang z uplastycznionego PCW o grubosci 0,2 mm, gatunku 1, koloru
niebieskiego, odpowiadajgcg wymaganiom BN- 68/6353-03.
3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania o§wietlenia
Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazaé sig
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacych maszyn 1 sprzgtu gwarantujagcych wiasciwag
jako$¢ robot:
. zurawia samochodowego,
« samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
« zespotu pradotworczego przenosnego 2,5 kVA,
. zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,
« koparko-spycharki o tad. 0,15t,
« wibromlotu elektrycznego lub spalinowego do 3 kW,
. ciggnika kolowego,
« samochodu samowytadowczego,
« lub kazdego innego sprz¢tu zaakceptowanego przez Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport materiatlow
« wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacych srodkow transportu.
« samochodu skrzyniowego,
« przyczepy diuzycowe;j,
« samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,
« samochodu dostawczego,
« przyczepy do przewozenia kabli.
Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu, wydanymi
przez wytworce dla poszczegdlnych elementow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonywania Robot podano w ST ”Wymagania ogdlne™.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane Roboty. Prace ziemne wykonywaé recznie przy skrzyzowaniu z
istniejgcym uzbrojeniem, roboty nalezy prowadzi¢ odcinkowo 1 zgodnie z ustaleniami
wlascicielu istniejacego uzbrojenia.
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Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy zleci¢ nadzér wszystkim wlascicielom
uzbrojenia podziemnego na omawianym terenie.
Doktadng lokalizacje urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopoéw
kontrolnych wykonywanych rgcznie i pod nadzorem uzytkownikow.
Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywa¢ pod nadzorem
uzytkownikdw, stosujac si¢ do ich zalecen odno$nie zabezpieczen urzadzen.
Montaz opraw o$wietleniowych, ztacz kablowych-stupowych, uziemien oraz kabli
powinien by¢ realizowany zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami ochrony
przeciwporazeniowej w urzadzeniach elektroenergetycznych na napiecie do 1 kV,
instrukcja montazu tych urzadzen.
Prace nalezy skoordynowa¢ z robotami drogowymi a takze robotami innych branz.
Wykonawca opracuje powykonawczg inwentaryzacje geodezyjna.
5.2. Montaz stupéw oswietleniowych

« shupy nalezy montowac¢ na fundamentach ,

« stupy montowaé za pomoca dzwigu,

. szczegblowe zasady montazu shupow os$wietleniowych zawiera instrukcja

opracowana przez producenta.
Shup nalezy ustawia¢ tak, aby jego wngka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy
jego braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna byc¢
potozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.
Stupy nalezy wyposazy¢ w izolacyjne zlacza kablowe do stupoéw oswietleniowych z
bezpiecznikiem.
5.3. Montaz opraw
Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywaé przy pomocy samochodu z
balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podiaczy¢é do sieci i sprawdzié jej
dzialanie (sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).
Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim weciagnigciu przewodow zasilajacych do
stupow 1 wysiegnikow.
Nalezy stosowac przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionej Zylami miedzianymi o
przekroju zyly nie mniejszym niz 2,5 mm?2. Ilo§¢ przewodow kabelkowych zalezna
jest od ilosci opraw.
Oprawy nalezy mocowaé na wysiegnikach w sposob wskazany przez producenta
opraw po wprowadzeniu do nich przewoddéw zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie
pracy.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy swego potozenia
pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla | strefy wiatrowej.
W przypadku zmiany opraw w stosunku do projektu Wykonawca dostarczy obliczenia
sprawdzajace uzyskiwanych parametréw o$wietlenia. Parametry te musza spetniaé
wymagania ST.
5.4. Uktadanie kabli
Uktadanie kabli nalezy przeprowadza¢ zgodnie z Polska Normg PN-E-05125
,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe” — Projektowanie i budowa.
Uktadanie kabli winno by¢ wykonywane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrgcanie, rozciaganie itp. Zaleca si¢ stosowanie rolek w przypadku uktadania
kabli o masie wigkszej niz 4 kg/m. Dopuszcza si¢ mechaniczne uktadanie kabli przy
uzyciu ciggarek lub rolek napgdzanych pod warunkiem spetnienia wymogow
okreslonych w p. 2.5.1-a i b normy PN-E- 05125.
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Temperatura graniczna przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ nizsza niz 0° w przypadku
kabli o powtoce z tworzyw sztucznych. Przy ukladaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko
w przypadkach koniecznych a $rednica zginania nie powinna by¢ mniejsza niz 10
krotna zewngtrzna S$rednica kabla. Przy ukladaniu kabli w poblizu innych kabli lub
przewodow kable uktada¢ w takich odlegtosciach, aby w normalnych warunkach pracy 1
przy zakloceniach nie wywotywaly w sasiednich liniach elektroenergetycznych
niepozadanych zjawisk np. indukowania pradéw.
Kable w ziemi nalezy uktada¢ na dnie wykopu, jezeli grunt jest piaszczysty, w
pozostatych wypadkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci, co
najmniej 10 cm. Ulozone kable nalezy zasypa¢ warstwa piasku, co najmniej 10 cm,
nastepnie warstwg 15 cm rodzimego gruntu, folig kablowg niebieska oraz pozostaltg
resztg ziemi rodzimeyj.
Glebokos¢ utozenia kabli nN mierzona od powierzchni terenu do gornej powierzchni
kabla powinna wynosi¢, co najmniej 70 cm, natomiast glebokos¢ utozenia kabla pod
drogami powinna wynosi¢ 1m.
W wykopach kable powinny by¢ ukladane linia falista z zapasem wynoszacym 1-3%
dhugo$ci wykopu wystarczajacym do skompensowania mozliwych przesunie¢ gruntu.
Przy wprowadzeniach kabli do przepustow kablowych, wprowadzeniach na stupy linii
nalezy pozostawi¢ zapasy
o wielkosci okreslonej norma.
W przypadku ukfadania kabli w rurach i blokach ostonowych, gltebokos¢ tych oston
mierzona od powierzchni terenu powinna wynosi¢, co najmniej: 50cm — przy uktadaniu
linii kablowych pod chodnikami, 70cm — przy uktadaniu linii kablowych w terenie bez
nawierzchni oraz 100cm — przy uktadaniu kabli w cze$ciach drdg i ulic przeznaczonych
do ruchu kotowego. Po ulozeniu linii kablowych nalezy wykona¢ pomiary i proby
okreslone w p. 7.2 do 7.7 normy PN-E-05125.
Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na calej dtugosci w trwate oznaczniki
rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10 m oraz przy mufach 1 w miejscach
charakterystycznych (skrzyzowania).
Na oznacznikach nalezy umiesci¢ trwale napisy zawierajace, co najmnie;j:

« symbol i numer ewidencyjny linii,

« 0znaczenie kabla wg odpowiedniej normy,

« znak uzytkownika kabla,

« rok utozeniakabla.
Kable uktadane w terenie niezabudowanym oraz z dala od charakterystycznych
punktow terenu powinny by¢ oznakowane stupkami betonowymi umieszCzonymi na
powierzchni terenu. Miejsca ulozenia muf kablowych powinny by¢ oznakowane
stupkami betonowymi umieszczonymi na powierzchni terenu.
5.5. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
Na koncu kazdego obwodu oswietleniowego nalezy wykona¢ bezposrednie uziemienie
punktu neutralnego, rezystancja uziemienia nie powinna przekracza¢ wartosci 30Q.
5.6. Wykonanie zasypki
Grunt nalezy zageszcza¢ warstwami, co najmniej 20 cm. Wskaznik zageszczenia
gruntu powinien osiggna¢, co najmniej 0,97.
Pod jezdnig zasypka do glebokosci 120 cm powinna by¢ zageszczona do 1s>1,00,
natomiast w gornej warstwie do 20 cm od niwelety robot ziemnych 1s>1,03 wg BN-
77/8931-12.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1.0go6lne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
6.2.Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot nalezy sprawdzi¢, czy materialy, ktore beda uzyte do
budowy linii posiadaja zaswiadczenia o jakosci lub Deklaracje Zgodnosci. Po
skompletowaniu materiatow przy stanowiskach wbudowania nalezy wzrokowo oceni¢
ich stan w zakresie:

« prostoliniowosci stupdw i §rub,

« stanu powierzchni (spekania betonu, korozja),

. zgodnosci rodzaju materialéw z dokumentacja projektowa.
6.3.Latarnie
Elementy latarni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i BN-79/9068-01.
Latarnie o$wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzglgdem:

« doktadnosci ustawienia pionowego stupdw,

« prawidlowosci ustawienia wysiggnika i opraw wzgledem osi o§wietlanej jezdni,

« jakosci potaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo- zaciskowej oraz

na zaciskach oprawy,

. jakosci potaczen srubowych stupoéw, wysiggnikdw i opraw,

« stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.
6.4.Linia kablowa
W czasie wykonywania 1 po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢
nastepujace pomiary:

« glebokosci zakopania kabla,

. grubos$ci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

« odlegtosci folii ochronnej od kabla,

« rezystancji izolacji i cigglosci zyt kabla.
Pomiary nalezy wykonywa¢, co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem
pomiaréw rezystancji 1 ciggloSci zyt kabla, ktore nalezy wykonywac¢ dla kazdego
odcinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.
6.5. Pomiar natezenia o$wietlenia
Pomiary nalezy wykonywac po uplywie, co najmniej 0,5 godz. od wiaczenia lamp.
Lampy przed pomiarem powinny by¢ wySwiecone minimum przez 100 godzin.
Pomiary nalezy wykonywa¢ przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdow,
pieszych i jakichkolwiek obiektow obcych, mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru.
Pomiardw nie nalezy przeprowadza¢ podczas nocy ksiezycowych oraz w zltych
warunkach atmosferycznych (mgla, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.). Do pomiaréw
nalezy uzywac¢ przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym
pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30 % catej skali na danym zakresie.
Pomiary nat¢Zzenia o$wietlenia nalezy wykonywaé¢ za pomoca luksomierza
wyposazonego w urzadzenie do korekcji katowej, a element $wiatloczuty powinien
posiada¢ urzadzenie umozliwiajace dokladne poziomowanie podczas pomiaru.
Pomiary nalezy przeprowadza¢ dla punktéw jezdni, zgodnie z PN-EN 13201.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6ot podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) montazu stupa o$wietleniowego ze
wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Jednostka obmiarowg jest komplet (kpl.) montazu oprawy o$wietleniowej ze
wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacjg projektows.
Jednostka obmiarowsa jest komplet (kpl.) montazu zlacza stupowego ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektows.
Jednostka obmiarowa jest metr (m) wyciagniecia przewodow do zasilenia opraw
oswietleniowych ze wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja
projektowa.
Jednostkg obmiarowag jest metr (m) ulozenia kabla ze wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa
Jednostkg obmiarowg jest metr (m) utozenia bednarki ocynkowanej ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacjg projektowa
Jednostka obmiarows jest komplet (kpl.) montazu uziomu pograzanego ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
Jednostka obmiarowa jest metr (m) montazu rury ochronnej ze wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
Jednostkg obmiarowa jest metr (m) wykonanie przecisku/przewiertu ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) wykonania niezbednych pomiaréw i prob ze
wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST ”Wymagania ogolne”.
8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
« wykopy pod fundamenty i kable,
« ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
« ulozenie oston rurowych,
« wykonanie uzioméw,
8.3. Dokumenty do odbioru koncowego robot
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
. aktualng powykonawcza dokumentacj¢ projektowa,
« geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
« protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zerowania zastosowanej ochrony
przeciwporazeniowej,
« protokoty z dokonanych pomiaréw uziemienia,
« protokot odbioru robot.
W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty
uznaje si¢ za niezgodne z dokumentacjg projektowa i Wykonawca zobowiazuje si¢ do
ich poprawy na witasny koszt.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej — nie wystepuje. Rozliczenie robét ryczattowe.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.
1.
2.

3.

10.

11.
12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.

21.

22.

10.2.

Normy

PN-B-06250:1985  Beton zwykly

PN-B-03200:1990 Konstrukcje  stalowe.  Obliczenia  statystyczne i
projektowanie

PN-B-03322:1980  Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty
konstrukcji  wsporczych.  Obliczenia  statyczne i
projektowanie.

PN-C-89205:1980  Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-E-05009-54 Uziemienia elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i
przewody ochronne.

PN-E-05125:1976  Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-E-06305 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i
badania

PN-EN 60598-2-3:2002 Oprawy oswietleniowe-wymagania ogdlne szczegdtowe
drogowe i uliczne.

BN-80/6112-28 Kit miniowy

BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego
polichlorku winylu suspensyjnego..

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

N SEP-E-001:2006 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przeciwporazeniowa

N SEP-E-003:2006 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa.Linie pradu przemiennego z przewodami
petnoizolowanymi oraz z przewodami
niepetnoizolowanymi

N SEP-E-004:2009 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-EN 13201 Oswietlenie drog.

PN-EN 13201-1:2007 Oswietlenie drog. Wybor klas o$wietlenia.

PN-EN 13201-2:2007 Oswietlenie drog. Wymagania oswietleniowe.

PN-EN 13201-3:2007 Oswietlenie drog. Obliczenia parametrow o§wietleniowych.

PN-EN 13201-4:2007Oswietlenie  drog. Metody pomiar6w  parametrow

o$wietlenia.
PN EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych | zwigzanych
hydraulicznie materialow stosowanych w

obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 1991-1-4:2008 Eurokod 1:0ddzialywania na konstrukcje. Cze$¢ 1-4:
Oddzialywania ogolne. Oddziatywania wiatru

PN EN 60598-1:2007/A1:2007 Oprawy o$wietleniowe. Czes¢ 1; Wymagania
ogoblne i badania.

Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. BPUE, wyd. 1980r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyshu Materialow Budowlanych w

sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-
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montazowych i rozbiérkowych Dz. U. Nr 13 Z dn. 10.04.1972r.

3. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych —
Cze¢s$¢ V Instalacje elektryczne, 1973r.

4. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26 11 1990r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w
zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. U. Nr 81z dn.26.11.1990r.

5. Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych. Nr 240 wyd. przez
ITB w 1982r.

6. Ustawa z dnia 21.03.1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60) z
pozniejszymi zmianami.

7. Ustawa z dnia 7.07.1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z
pozniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627) z
pozniejszymi zmianami



